寻迹机器人、特种机器人加工技术参数要求

一、寻迹机器人结构设计加工
本项目试制样机的大部分零部件为板材焊接后，再进行机加工的较大尺寸的结构件，零部件尺寸大，机构精度要求较高，需要的合作加工单位具有较强的大尺寸结构件的制造加工能力。具体要求如下：
（1）要求按设计好的三维图纸，绘制寻迹工业机器人工程图，标注所有尺寸，加工公差与形位公差；
（2）设计加工工序，对主要零件进行强度刚度优化分析；
（3）根据的设计的工序及图纸完成寻迹工业机器人结构件焊接，所有零部件机械加工，需保证表面精度；
（4）零部件精度测试；
（5）对机械零件热处理、发蓝、油漆、运输并运输到指定地点；
二、特种攀爬机构设计加工
本项目试制样机的关键零部件为形状不规则、尺寸变化较大、精度要求较高，需要投标加工单位具有较强的高精度非标零部件的设计、分析、制造加工能力。
（1）根据所提供的技术方案设计特种攀爬机器人3维图，所设计机构满足：能够沿着拉索平稳上升和下行，拉索外径范围：65-205mm，倾角范围：
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。重量小于10kg，负重大于3kg，正常运行1000km以上，不更换易损件，运动可靠性高。
（2）绘制机械结构工程图，标注所有尺寸，加工公差与形位公差；

（3）设计安全回收装置，保证机器人在577米高空安全、匀速攀爬与回收；
（4）设计加工工序，对主要零件进行强度刚度优化分析；

（5）对机械零件热处理、运输并运输到指定地点；

（6）并加工、组装机械零件；
所加工零件的免费质保期为1年，出现故障报修后，投标方技术人员24小时内达到现场进行维修。
有意投标者可在11月14-15号联系用户，13915964356，咨询有关方案、三维图与技术要求等情况。
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