

智能移动系统技术要求

本项目主要采购智能移动机器人系统1套，主要技术要求如下：
	智能移动系统
	移动底盘
	移动底盘：（1套）
整体尺寸：≤431.5*410*220.5mm
轮子数量：4
驱动方式；差分驱动
驱动轮：5寸橡胶轮
负载：≥50KG
净重：≤20KG
最大速度：1m/s
续航时间：6h
电池容量： 24V 12000mAh
超声波数量：5个
防跌落传感器：5个
通信接口：USB-UART/Bluetooth/RS232
电源输入：24V2A DC

	
	导航模块
	导航模块：（1套）
主控芯片：英特尔 i5
硬盘容量:64G
内存：4G

	
	激光雷达
	激光雷达模块：（1套）
测量频率：4000Hz
扫描频率：7Hz（典型值）
测距范围：8m (最大距离)
测距相对误差：1%
角度分辨率：0.45deg

	
	深度相机
	深度相机模块：（1套）
深度范围：0.6-8米
精度：1m:±1-3mm
深度FOV：H 58.4° V 45.5°
彩色FOV: H 63.1° V 49.4°
尺寸：80*20*19.61mm
安全性：Class1激光


[bookmark: _GoBack]安装地点：南京新模范马路66号物联网学院

