拟人机器人技术参数:

1. 自由度≥25个  头部：≥2个；单个手臂：≥ 5个；胯部：1个；单个腿：≥ 5个；单手部：≥1个。

2. 尺寸：≥574x275x311 毫米
3.扬声器：≥2个，声道音量≥89dB/w +/-3 dB，音频范围≥ 20kHz，输入≤2W；全向麦克风：≥4个；音频范围: ≥20Hz-20kH。
4. 致动器：≥ 36个霍尔效应传感器，≥12位精确度； 电机转速≥10700rpm ±10%，连续转矩≥16.1mNm
    5. 传感器：霍尔效应传感器≥36个；三轴陀螺仪≥1个；三轴加速计≥1个；碰撞传感器≥2对；声纳≥2对，分辨率：≤1cm，检测范围可达：0.25mm~2.55m，有效锥形角：≥60°。摄像头：≥2个，支持双工， ≥15帧/秒（FPS）。聚焦范围：30cm ~无限远。对焦类型：自动对焦。视野：68.2°DFOV[57.2°HFOV，44.3°VFOV]，数据格式：YUV422。压力传感器：0-110N，每只脚上至少4个；

6. 本体内部主版  CPU：≥ 1.91 GHz 4核处理器；RAM：≥4 GB DDR3；SSD：≥32 GB固态硬盘
7. 编程语言：支持C++/Python编程语言,  上位机支持：C++/Python/Java script/Java/Choregrahpe编程语言。
8. 网络连接：支持WIFI无线网络（IEE 802.11b/g）和以太网连接；
9. 电力：额定电压/容量：≥21.6V/2.15Ah，能量：48.6Wh，充电用时：5小时，自主动力：≥60分钟（活跃使用）/90分钟（正常使用）。
10 软件开发包与智能控制系统：智能刚度功能、防自撞功能 、跌落自保护功能、物体识别、面部探测与识别、自动语音识别（支持16种语言，其中文、英文语音识别免费提供）、语音合成（支持19种语言，其中文、英文为免费提供）、声源定位
11. 认证许可：符合 CE
12. 提供专用参考书供科研、教学参考。
