自动化学院六维力传感器系统项目技术要求
项目名称：六维力传感器
数量：1套
项目内容及主要用途：六维力传感器广泛应用于机器人手指、手爪研究；机器人外科手术研究；指力研究；牙齿研究等领域具有广泛的应用。六维力传感器为实验室机器人触觉反馈和测试设备的研制提供有效的支持。
1、配置清单

	序号
	名称
	数量

	1
	六维力传感器含数采软件套件
	1套

	2
	六维力传感器组件
	2个

	3
	定制软件
	1套


2、系统整体功能要求

六维力传感器具有较小的量程和较高的分辨率，能够对硬传感器与橡胶材料的微小接触过程进行测量，具有数据采集软件，能够实时对测量力进行输出、保存和显示。
3.详细技术指标要求

	序号
	名称
	技术指标

	1
	六维力传感器含数采软件套件
	量程：Fx,Fy=±12N ，Fz=±17N，Tx,Ty,Tz=±120Nmm；
分辨率Fx,Fy≤1/320N， Fz≤1/320N，Tx,Ty≤1/64Nmm                

Tz≤1/64Nmm；

过载能力 Fx,Fy≥±250N，Fz≥±480N，                   Tx,Ty≥±1.6Nm ， Tz≥±1.8Nm；

刚度：Kx、Ky≥8.2x106 N/m，Kz≥1.1x107 N/m ，Ktx, Kty≥2.4x102 Nm/rad，，Ktz≥3.8x102Nm/rad 

出线方式：侧面出线、综合线缆、长度≤1.8米，直径≤17mm，高度≤14.5mm

重量≤9.1g；

配套数采软件：单独信号调理模块，实现传感器供电和输出信号调理功能；

接口类型：USB接口；实时数据、波形的显示，数据的存储功能；

随机文件需附传感器的六维矩阵标定证书

	2
	六维力传感器组件
	量程：Fx,Fy=±12N ，Fz=±17N，Tx,Ty,Tz=±120Nmm；

分辨率Fx,Fy≤1/320N， Fz≤1/320N，Tx,Ty≤1/64Nmm                

Tz≤1/64Nmm；

过载能力 Fx,Fy≥±250N，Fz≥±480N，                   Tx,Ty≥±1.6Nm ， Tz≥±1.8Nm ；  

刚度：Kx、Ky≥8.2x106 N/m，Kz≥1.1x107 N/m ，Ktx, Kty≥2.4x102 Nm/rad，，Ktz≥3.8x102Nm/rad 

出线方式：侧面出线、综合线缆、长度≤1.8米，直径≤17mm，高度≤14.5mm；重量≤9.1g；

配套信号调理模块：信号调理模块模块为独立模块，外插式独立电源，实现给传感器供电、输出信号的调理功能，最终输出信号为标准模拟量信号；
随机文件需附传感器的六维矩阵标定证书。

	3
	定制软件
	对六维力传感器的输出可进行实时值以及曲线显示；数据存储；数据调取，包含曲线和数据表格的调取。


4、保修期和售后服务要求

1) 货物的免费质保期为1年，出现故障报修后，供应商技术人员24小时内达到现场进行维修。超过保修期的机器设备，终生维修，维修时只收部件成本费用。

2) 在质保期内，供应商应对货物出现的质量及安全问题负责处理解决并承担一切费用。

3) 在质保期内因货物本身的质量问题发生故障维修后不能使用，供应商应负责免费更换。

5、安装调试要求和验收要求

1) 供应商派遣技术工程师免费上门在使用单位现场进行安装调试、并交付使用。

2) 投标方需要免费培训招标方的使用操作人员，并协助招标方一起调试，直到符合技术要求，招标方才做最终验收。

3) 招标方应在设备安装调试完毕后，5个工作日内组织验收，验收时投标方必须在现场，验收完毕后作出验收结果报告，招标方签署验收意见。

