GPS北斗驯服的高稳频率标准源技术要求
总体要求：
GPS北斗驯服高精度频率标准源，接收GPS北斗信号，使铷振荡器输出频率同步于GPS北斗卫星铯原子钟信号上，提高了频率信号的长期稳定性和准确度，能够提供铯钟量级的高精度时间频率标准。
需要的功能：

1) 提供4路标准的10MHz正弦信号；

2) 提供4路1PPS脉冲信号；

3) 提供1路RS232时间信号，发送时间信息，经纬度信息，系统状态；

4) ≥4.3英寸液晶屏显示日期、时间等信息，并有触屏操作；

5) 串口可配置卫星模式（GPS&BD，单GPS,单BD），设备名称，守时时间等；

6) 关机守时功能，开机第一次接收卫星，断电之后，二次开机30分钟内不接天线的情况下可实现时间同步，同步精度优于1ms（不考虑与外部决定时间差，仅指时钟自身输出的相对时间）；

7) 提供上位机监控和配置软件；

应用场景：

卫星通信4.5米ku频段接收机，3米ku频段接收机，2.4米ka频段接收机，0.9米s频段接收机，提供稳定高精度的同步源。

具体技术指标：

	输入信号
	GPS北斗接收机
	频点
	L1，B1

	
	
	定时精度
	优于30ns

	
	
	跟踪灵敏度
	-160dBm

	
	GPS北斗天线
	数量
	1套

	
	
	物理接口
	BNC

	输出信号
	10MHz
	路数
	4路

	
	
	波形
	正弦

	
	
	频率准确度
	±5E-11（出厂时设置）

	
	
	
	≤1E-12 (跟踪到GPS信号24小时后平均值)

≤5E-11 (当GPS信号失效，24小时保持精度)

	
	
	物理接口
	BNC

	
	1PPS脉冲信号
	路数
	4路

	
	
	电平
	TTL

	
	
	同步误差
	≤100ns

	
	
	物理接口
	BNC

	
	RS232C串口
	路数
	1路

	
	
	电平
	RS232C

	
	
	数据内容
	时间、经纬度、系统状态及配置语句

	
	
	物理接口
	DB9

	供电电源
	交流 220V±10%， 50Hz±5%，功率小于30W


