触觉传感系统技术参数:
1 力反馈系统
· 工作范围：≥ 16 x12x7厘米
· 重量(仅限装置)： ≤3磅 
· 解析度： > 450 像素(~ 0.055毫米)
· 最大输出力： 3.3牛 
· 连续输出力(24小时)： >0.88牛
· 硬度： X 轴 > 7.3 lbs， Y 轴 > 13.4 lbs，Z 轴> 5.9 lbs
· 力反馈： x, y, z轴 			
· 位置传感[机械笔万向节]： x, y, z轴 (数字编码器)[摇摆,倾斜,滚动 (± 5% 线性电位计) 			
· 接口： IEEE 802.3 Ethernet port (USB option) 
· 支持平台： 英特尔或基于amd芯片的个人电脑
· 上门安装调试(提供SDK)
· 兼容OpenHaptics工具包
· 一年的硬件售后技术维护服务			
2力反馈增强系统
·  工作空间：≥16 x12x12厘米
· 重量：≤6磅			
· 解析度： > 1100像素~ 0.023毫米			
· 最大输出力：≥ 1.8磅力(7.9 N)			
· 连续输出力(24小时)：≥ 0.4磅力(1.75 N)		
· 硬度：                                                                                                                                        X轴> 10.8磅，Y轴> 13.6磅，Z轴> 8.6磅
· 力反馈： x,y,z	轴
· 位置传感[机械笔万向节]：x,y,z(数字编码器) [摇摆,倾斜,滚动 (± 3% 线性电位计)]
· 接口： IEEE 802.3 Ethernet port (USB option)		
· 支持平台： 英特尔或基于amd芯片的个人电脑
· 兼容OpenHaptics工具包
· 应用：触觉研究的选择类型、FreeForm® Modeling™系统、FreeForm® Modeling Plus™系统			
· 一年的硬件售后技术维护服务

